Integracao de dispositivos

robotizados na representacao em
arquitetura e no design.
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Origemda proposta

APrototipagemrapidacomoferramentacriativa, de projeto.
AFaltade experiénciaem eletronica usaraimpressoraeita por GUGLIELMO.




Origemda proposta

RevolucaaaimpressaaD:
AComercialmenteproducéolocal, sobdemanda produto altamentecustomizéavel
AProjetos abertosde produtosdisponivesia nuvem paraseremproduzidospor
gualquerum.




Proposta

Oque?

Alnvestigaros potenciaisda Fabricacadigitalusandomateriaise técnicasacessiveis
abertos

Alnvestigara relacdoentre CADsriativose aFabricacadigital.

Como?
AExperimentaicom aconstrucdode dispositivoseletronico
e modelos ol




RobG6sna arquitetura e no design

AFendmenaescente Snghetta primeiro escritério a adquirir um braco em 2011.

ABragoera até entdoumaferramentaparaexecutarmovimentosrepetitivos na
industria bt




RobG6sna arquitetura e no design

AAlgumasvantagensdo bragosobreoutrastécnicas
- Multiplasferramentas
- Multiplos materiais
- Multiplos angulosda ferramentausada
- Qualidadedo acabamentae velocidadedo processcajustavels
AAlgumasiesvantagens
- NaoeX|steatuaImentenenhum hardwareaberto *




RobG6sna arquitetura e no design

Algunsexemplosde possibilidades

TR
TIErl




RobdOsnaarquitetura e no design

Dobramentode abasmetalicas Association for
Robots in Architectur€ROBOTS IN, 2012)

Stefano Mega, 3769921 | Prof. Orientador Arthur Hunold Lara Pré-banca TFG1, 2° semestre de 2012,



RobdOsnaarquitetura e no design

Experimentocomtijolos de poliestirena
Customizadoparametricamente

Cortadospor rob6 equipadocom umfio quente.
Montadosmanualmente (GRAMAZIO, 2012)

st

Pré-banca TFG1, 2° Semesre e 2012.
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Stefano Mega, 3769921 | Prof. Orientador Arthur Hunold Lara




RobG6sna arquitetura e no design

Robbusadocomo
S operadorde um
equipamentode pintura.
(ROBOTS MASTECLASS)
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